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1. Allgemeine Sicherheitshinweise

A

Die Nichteinhaltung der in dieser Gebrauchsanleitung enthaltenen Informa-
tionen kann Verletzungen von Personen oder Schaden am Gerat bewirken.
Diese Anleitungen fir zukinftiges Nachschlagen aufbewahren

Das vorliegende Installationshandbuch ist ausschlieBlich fir das Fachpersonal be-

stimmt.

Die Montage, die elektrischen Anschlisse und Einstellungen sind unter Beachtung der

Montageanweisung und Einhaltung der geltenden Normen auszufihren.

Dieses Produkt darf ausschliefllich fiir die bestimmungsgemale Verwendung einge-

setzt werden.

Jeder andere Gebrauch ist als unsachgemaf und daher gefahrlich zu betrachten. Der

Hersteller lehnt jede Haftung fir Schaden infolge eines unsachgemafen, falschen und
unverninftigen Gebrauchs ab
Lesen Sie die Anleitungen vor der Montage des Produktes aufmerksam durch. Eine
fehlerhafte Montage kann zu Verletzungen und Sachschaden fihren.

#y Die Verpackungsmaterialien [Kunststoff, Polystyrol usw.] missen sachgemaf
Co entsorgt werden und dirfen nicht in Kinderhande gelangen, da sie eine Gefah-
renquelle darstellen konnen.

Vor Beginn der Montage ist der einwandfreie Zustand des Produkts zu tberprifen.
In explosionsgefahrdeten Bereichen darf das Produkt nicht eingebaut werden:
Entziindbare Gase oder Rauch stellen eine ernsthafte Sicherheitsgefahrdung dar.

Beachten Sie bei der Montage der Sicherheitsvorrichtungen (Lichtschranken, Kontakt-
leisten, Not-Stopps etc.] unbedingt die geltenden Normen und Richtlinien, die geltenden
Normen und Richtlinien, die Kriterien der technischen Verhaltensregeln, die Monta-
geumgebung, die Betriebslogik des Systems und die vom Antrieb entwickelten Krafte.
Vor dem Netzanschluss ist sicherzustellen, dass die Daten auf dem Typenschild mit
denen des Stromversorgungsnetzes Ubereinstimmen. Am Versorgungsnetz einen
allpoligen Schalter/Trennschalter mit Offnungsabstand der Kontakte von mindestens
3 mm einbauen.

Prifen, ob sich vor der Stromanlage ein passender Fehlerstromschutzschalter und
Uberstromschutz unter Beachtung der technischen Verhaltensregeln und Einhaltung
der geltenden Normen befinden.

Fallsvorgeschrieben, den Antrieb an eine wirksame und den Sicherheitsnormen
entsprechende Erdungsanlage anschlieflen.

Unterbrechen Sie wahrend der Montage-, Wartungs- oder Reparaturarbeiten die

Stromzufuhr, bevor Sie den Deckel fiir den Zugang zu den elektrischen Geraten offnen.
Eingriffe an den elektronischen Geraten dirfen nur mit antistatischem geerdeten
Armschutz vorgenommen werden. Der Hersteller des Antriebs lehnt jede Haftung
fur die Montage von sicherheits- und betriebstechnisch ungeeigneten Bauteilen ab.
Bei Reparaturen oder Austausch der Produkte diirfen ausschlie3lich Original-Ersatz-
teile verwendet werden.



1.1 Sicherheitsfunktionen

Die elektronische Steuerung Entrematic LCU30H verfiigt Gber die folgenden Sicherheitsfunk-
tionen:
- Erkennung von Hindernissen mit Kraftbegrenzung;

Die maximale Ansprechzeit der Sicherheitsfunktionen betragt 0,5s. Die Reaktionszeit auf einen
Fehler liegt bei 0,5 s.

Die Sicherheitsfunktionen entsprechen den Normen und der nachstehend angegebenen Leis-
tungsstufe:

EN ISO 13849-1:2015 Kategorie 2 PL=c
EN IS0 13849-2:2012

Esist nicht méglich die Sicherheitsfunktion zu umgehen, weder voriibergehend noch automa-
tisch. Es kam kein Ausschluss eines Defekts zur Anwendung.

2. EG-Konformitatserklarung

Entrematic Group AB erklart, dass die elektronische Steuerung des Typs Entrematic LCU30H
den wesentlichen Anforderungen und sonstigen einschlagigen Bestimmungen der folgenden
EU-Richtlinien entspricht:

EMV-Richtlinie 2014/30/EG

Niederspannungs-Richtlinie 2014/35/EG.

RED-Richtlinie 2014/53/EG

Landskrona, 01-07-2016 Matteo Fino
[?%;t & £EO)
>

3. Technische Angaben

LCU30H LCU30HJ
Stromversorgung 230 V~ 50/60 Hz 120 V~ 50/60 Hz
Leistungsaufnahme 0,6 A 1,2A
Sicherung 1,6 A 3,15A
Ausgang Motor 24V = 6 Amax (X2
Versorgungsspannung Zubehor 0-1 24V = 03A(0,5 A Peak)
Umgebungstemperatur -20°C-+55°C
Speicherfdhige Funkcodes 100/200 siehe RO > MU > 20/10 (Absatz 11.6)
Radiofrequenz 433,92 MHz
Schutzart des Gehduses IP55
Abmessungen des Produkts 187 x 261 x 102

Dazu wird auf die Eigenschaften des verwendeten
Antriebs verwiesen.

i Rttt et

3.1 Anwendungsbereiche

Betriebszyklen
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4. Installation und elektrische Anschlisse

¢ Die entsprechenden Markierungen auf der Unterseite des Gehauses durchbohren (Abb. 4.1).

¢ Die elektronische Steuerung dauerhaft befestigen, es empfiehlt sich Flachkopfschrauben (max
Kopfdurchmesser 10 mm) mit Kreuzschlitz zu verwenden (Abstand der Bohrlécher siehe Abb. 4.2).

¢ Die Kabelverschraubungen und Zugentlastung mit Knickschutz von der Unterseite des Gehauses
hindurchfiihren.

e Vor dem Netzanschluss ist sicherzustellen, dass die Daten auf dem Typenschild mit denen
des Stromversorgungsnetzes ibereinstimmen.

* Am Versorgungsnetz einen allpoligen Schalter/Trennschalter mit Offnungsabstand der Kon-
takte von mindestens 3 mm einbauen.

e Priifen, ob sich vor der Stromanlage ein passender Fehlerstromschutzschalter und ein
Uberstromschutz befinden.

e Fir die Stromversorgung ein Netzkabel vom Typ HOSRN-F 3G1,5 verwenden und mit den im
Antriebvorhandenen Klemmen L (braun), N [blau],@[gelb/grt]n]verbinden (Abb. 4.3 Seite 8.

HINWEIS: Der Draht darf maximal einen Querschnitt AWG14 (2 mm?) aufweisen.

e Nach durchgefiihrtem Anschluss an die Klemme muss im Sinne der wesentlichen Anforde-
rungen der geltenden Normen der Deckel wieder geschlossen werden.

i ]

e Sicherstellen, dass keine scharfen Kantenvorhanden sind, die die Kabeln beschadigen kénnen.

e Sicherstellen, dass die Stromversorgungsleiter (230V) und die Leiter fur die zusatzlichen
Vorrichtungen (24V) getrennt sind.

¢ Die Kabel missen doppeltisoliert sein, in der Nahe der entsprechenden Anschlussklemmen
den Kabelmantel abziehen und die Kabel mit Kabelbindern [A] [nicht im Lieferumfang ent-
halten) befestigen.

e Falls erforderlich die Druckscharniere, am Gehduseboden und an der Abdeckung, wahlweise
auf der rechten oder linken Seite montieren (Abb. 4.4, Seite 8).

Nach den Einstellungen und Justierungen die Abdeckung mit den beigepackten Schrauben

befestigen (Abb. 4.5, Seite 8).

Abb. 4.1
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4.1 Wartung

Die elektronische Steuerung bedarf keiner spezifischer Wartung.
RegelmaBig die Dichtheit der Geh&dusedichtungen und den guten Zustand der elektrischen
Anschlisse Uberprifen.

4.2 Installationsbeispiel

Bez. Beschreibung Kabel

1 Sender /

2 Blinkleuchte 2x 1 mm?
Koaxialantenne (in das Blinklicht integriert) 500

3 Schlisselschalter 4 x 0,5mm?
Funkcodetaster /

4 Antrieb 2x 1,5 mm?2
Antrieb mit Endschalter 3x 1,5 mm?

5 Lichtschranken 4 x 0,5 mm?

6  Elektronische Steuerung 3G x 1,5 mm?

Die Stromversorgung an einen allpoligen zertifizierten Schalter mit Mindestoffnungs-
A abstand der Kontakte von 3 mm anschlieBen (nicht mitgeliefert].

Der Netzanschluss muss in einem unabhangigen und von den Anschlissen an die

Steuer- und Sicherheitseinrichtungen getrennten Kabel erfolgen.



4.3 Anschlussplan fur Installationsbeispiel
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5. Programmierung

a

9.1 Einschalten und Ausschalten des Displays

Das Display wird auf die folgende Weise eingeschaltet:

« die Taste ENTER [[ENTER_ driicken
i

 FEinschaltung fiir Uberpriifung des Displaybetriebs | gi

A g
PN
.

e Anzeige des Menis der ersten Stufe H T

Das Display wird auf die folgende Weise ausgeschaltet:

e die Taste ESC driicken | ESC

HINWEIS: Erfolgt keine weitere Bedienung, schaltet sich das Display automatisch
nach 60 Sekunden ab.

5.2 Navigationstasten

e Das gleichzeitige Driicken der Tasten /N und ENTER fiihrt einen Offnungsbefehl aus.
ENTER
E=E q
== U P
e Das gleichzeitige Dricken der Tasten \, und ENTER fihrt einen Schlief3befehl aus.
(C-
&= kL
e Das gleichzeitige Driicken der Tasten N und |, fiihrt einen Befehl POWER RESET
aus. (Unterbrechung der Stromversorgung und Wiedereinschalten des Antriebs).
Ca_ P byt . (YARY/
— v NN

e Durch gedrickt halten der Taste UP > oder DOWN |, wird das schnelle Blattern
durch die Menis gestartet.

* In einigen Menls kann die MafBeinheit des Parameters durch Dricken der Taste
ENTER nach der Anzeige des Wertes angezeigt werden.

Beispiel: Einstellung von 10 Sekunden fir den Parameter OB.

== JAEE ) E D
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tionen [ 20
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Automatische Konfigura

Grundeinstellungen (g
r

Antriebsaus-
wahl

Flu?et-
zahlauswahl

Mehrfamilienhaus 0

Riicksetzung der allge-
meinen Einstellungen

Aktivierung des Meniis
erweiterte Parameter

Aktivierung der auto-
matischen Schlieflung

_|Zustand des Antriebs
beim Einschalten

Funktionsweise der
Umkehrsicherheit

Aktivierung des Frost-
schutzsystems NIO

*

Aktivierung der
Totmann-Funktion

Funktionsweise des
Kontaktbefehls 1-5

Funktionsweise des Be-
ehls Sicherheitsabschal-
ten/SicherheitsschlieBung

Funktionsweise des
Funkempfangers

Funktionsweise der
Steckkarte AUX1

Anlaufen bei Hachst-
leistung

Einstellung der Schritt-
betriebsequenz tiber
Befehl W—E

Sto%pdauer im Schrittbe-
trieb tber
Befehl 1-5

Kontrolle der mecha-
nischen Anschlage

D

Grundregelungen o

Zeit Automatische
SchlieBung

Einstellung Endposi-
tion Teildffnung

Zeit automatische
SchlieBung nach
Teildffnung

Ofunaster,

Schliefge-
scchvx‘nen&llake\t

Einstellung des Drucks auf
die Hindernisse und Stro-
meinstellung des Motors 1

Einstellung des Drucks auf
die Hindernisse und Stro-
meinstellung des Motors 2

Verzbgerungs—
zeit dés Mofors

Zeiteinstellung
der Hinderniserkennung

Einstellung der
Anlaufzeit

nigung beim Uffnen

nigung beim Schlieflen

Anfangsgeschwindig-
keit der Bewegung

Emsteltun%derAnmé_he-
rungsgeschwindigkeit
beir Offnen

Einstellung der Annahe-
rungsgeschwindigkeit
beim Schliefen

Erkennungsberejch
Hindernis beim Offnen

Erkennungsgrenze der Hin-
dernisse beim Schliefen

Verzo'%erungsze\t Motor 2
beim Uffnen

Zeiteinstellung der Beschleu-

Zeiteinstellung der Beschleu-

Spezialfunktionen [~

Funkoperationen [ 23
(]

Freigabezeit
Etek%roschloss

Speicherung der
Handsender

Anzeige der Anzahl an ge-
speicferten Handsendeér

Maximale Anzah( der im
integrierten Speicher spei-
cherbaren Handsender

Navigieren durch das Meni
tiber'Handsender

Auswahl der Funktion
CH1 des gespe\cherten
Handsenders

Auswahl der Funktion
CH2 des gespe\cherten
Handsenders

Auswahl der Funktion
CH3 der %espe\cherten
Handsender

Auswahl der Funktion
CHé der %espe\cherten
Handsender

Loschen einer einzelnen
Handsender

Ldschen des gesamten
Speichers

Einstellung der Speicher-
6ffnung ber Handsender

Einstellung
verschlisselter Meldungen

Firmwareversion
Elektronische Steuerung

IP2251DE - 2017-02-17
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Zykluszahler [T

Energieverwaltung

stellten Konfiguration
X

Passwort-
einstellung

Passwort-
eingabe

Loschen der
LJ|Benutzereinstellungen

aufnahme

Gesamtanzahl
der Mandver

Teilanzahl
der Mandver

Versor?{ungsstunden
iber Akku

*

Einstellung des
Wartungsalarms

Anzeige des Wartungsa-
larmmodus

Riicksetzen des Zahlers
Wartungsintervall

Stromversorgung mit
Solarpaneelen

*

Span_nun/gsschweue fir
Anzeige Akku fast leer

Laden der zuletzt einge-

Ansicht der Motorstrom-

Weitere Parameter E

Wahl des Offnungs-
endschalter-Modus

Wahl des Schliefend-
schalter-Modus

Wahl der an die Klemmen 1-6
angeschlossenen Vorrichtung

Wahl der an die Klemmen 1-8
angeschlossenen Sicherheits-
einrichtung

Wahl der an die Klemmen
1-6 und 1-8 angeschlossenen
Sicherheitseinrichtung

Teiloffnungsbefehl
Klemme 1-20

*

Einschaltdauer
der Hoflicht

Einschaltdauer der unabhan-
qig gesteuerten Hoflicht

Dauer der Bewegungsumkehr
bei Ausldsen der Sicher-
heitsleiste

Dauer der Bewegungsumkehr
am Anschlag beim Utfnen

Dauer der Umkehrbewegung
am Anschlag beim Schliefen

Wahl der Betriebsart der an
die Klemmen 1-6 angeschlos-
senen Sicherheitseinrichtung

Ausldsetemperatur
Frostschutzsystems NIO und
automatische Rampen

Automatische Einstellung
der Rampen

Anzeige der Temperatur in
der Sfeuerung

Einstellung der
Vorblinkzeit beim Offnen

Einstellung der Annahe-
rungsgesc windigkeit
beim Schliefen

Verldngerung der automa-
tischen Schliefizeit nach
Freigabe der Sicherheits-
einrichtung

Einstellung der
Abtastgeschwindigkeit

X

Weitere verflgbare Parame-
ter, die bei aktiviertem AT >
AA konfigurierbar sind.




6. Schnelle Startsequenzen

6.1 Wahl des Antriebtyps

Beispiel fiir Antriebsauswahl Obbi
Einstellen

EEATEE EALEEE ) (B Ok

Beispiel fir Antriebsauswahl PWR25
Einstellen

EEATERE E=ASERE =) GE: ok

ANMERKUNG: Falls kein Antrieb ausgewahlt wurde (Alarm M7 aktiv) ist der direkte
Zugriff auf die Werte des Parameters ber die Tasten [ (= mdglichH Y

6.2 Hinzufigen von Handsendern

Konfigurationsbeispiel Einzelfliigel
Einstellen

EEATEE ENNED 1B ok

6.3 Aktivierung der Konfigurationen
Schrittbetrieb ohne automatische SchlieBung (Gebrauch im Privathaushalt)

EECEATEGEE GEHYE ok

Schrittbetrieb mit automatischer SchlieBung 1 Min (Gebrauch im Privathaushalt) [serienmaBige
Einstellungen]

CECCEATEE =EH |E Ok
Offnungsmodus mit automatischer SchlieBung 1 min (Gebrauch in Mehrfamilienhdusern)

= AT EEE L OE o

6.4 Konfiguration der Endschalter
ECECEReEEE =L R EBE R &m\xmzm or =P O
/D\\\

IP2251DE - 2017-02-17
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6.5 Konfiguration der Fligelanzahl

Beispiel 1 - Der Fliigel kommt an den mechanischen Anschlidgen zum Stillstand (serienmé&Bige
Einstellung)
Einstellen

EEAPEE E=f AEN]E ok
= EAPEE E=f [EN]E ok

Beispiel 2 - Der Fligel kommt an den Endschaltern zum Stillstand
Einstellen

EEAPEDE E=fAEES (B ok
EEEAPECE EEf [ES ) EE O

Mit diesen Einstellungen kommt bei Feststellung eines Hindernisses wahrend des Offnungsma-
novers der Fligel mit einem Ausweichmandver zum Stillstand, wahrend des SchlieBmandvers
6ffnet der Fligel wieder.

Beispiel 3 - Der Fliigel kommt an den mechanischen Anschldgen zum Stillstand und kehrt an
Hindernissen um
Einstellen

EEAPFEDE E=fAES B ok
EEAPFEE = EP (BE ok

Mit diesen Einstellungen kommt der Fligel an seinem mechanischen Schliefanschlag und am
Offnungsendschalter zum Stillstand.

Wahrend des Offnungsmandvers kommt der Fligel mit einer Bewegungsumkehr zum Stillstand,
wenn ein Hindernis vor dem Auslésen des Stoppendschalters festgestellt wird.

Wahrend des SchlieBmandvers, wenn ein Hindernis vor dem Eingriff des Nahrungsendschalters
festgestellt wird, offnet sich der Fligel erneut. nach dem Eingriff des Endschalters in der Nahe
stoppt der Fligel an dem Hindernis.

6.6 Aktivierung der Konfigurationen

Beispiel 1 - Konfiguration der an die Klemmen 1-8 und 1-6 angeschlossenen Lichtschranken
[serienmaBige Einstellungen]
Einstellen

= EAPEE = ]fEPHE ok
EEAPEE = LHEPHE o

Beispiel 2 - Konfiguration der Sicherheitsleiste mit gleichzeitig an die Klemmen 1-6 und 1-8
angeschlossenem Sicherheitstest
Einstellen

= EAPEE E=LHAESY E ok



7. Anwendungsbeispiele

7.1 Zweiflugelige Tore

AT R

BT

3534] 1333231

Motor 2 Motor 1

& m

q ]
Abb. 7.1

[Abb. 7.1) Installation mit mechanischen
Anschlagsperren beim Offnen und Schlie-
Ben und ohne Verwendung der elektri-
schen Endschalter.

7.2 Einflugelige Tore

den.

Wenn die elektronische Steuerung Entrematic LCU30H in Anwendungen fir
zweifligelige Antriebe verwendet wird, die sich Uberlagern, kénnen folgende
Anschlusse durchgefiihrt werden:

E;BHEA 333231 ATy ’
11 111 BEPEAMSX
REDFChPx

M

B m
[0 Do
&

PN

(Abb. 7.2) Installation mit mechanischem
Anschlag beim SchlieBen [mit Vorendschal-
tern_PXJ und Endschaltern beim Offnen.

Wenn die elektronische Steuerung Entrematic LCU30H in Anwendungen fir ein-
fligelige Tore verwendet wird, konnen folgende Anschlisse durchgefiihrt wer-

RTHINLY] 1

Abb. 7.3

[ 1

HEE B NH»
L RPDEAy
GEOEE

=

[Abb. 7.3) Installation mit mechanischen
Anschlagen beim Offnen und Schlieflen
und ohne Verwendung von elektrischen
Endschaltern.

[Abb. 7.4) Installation mit mechanischem
Anschlag beim SchlieBen [mit Vorendschal-
tern_PX) und Endschaltern beim Offnen.

IP2251DE - 2017-02-17



IP2251DE - 2017-02-17

8. Funktionen/Klemmenbelegung

Ed

Befehl

1 ——5

| —— 6

] ——20

1 ——t 20

NO

NO

NG

NG

N

@

NO

NG

Funktion

SCHRITTBE-
TRIEB

OFFNUNG

SCHLIEBUNG

SICHERHEITS-
STOPP

UMKEHRSI-
CHERHEIT

SICHERHEIT
BEIM SCHLIE-
BEN UND
OFFNEN

TEILOFFNUNG

AUTOMATISCHE
SCHLIEBUNG
ODER STOPP

chende Men deaktivieren.

Um samtliche Einzelheiten Uber die verfiigbaren Einstellungen zu erfahren, lesen Sie bitte Absatz 11.

Beschreibung
Bei Auswahl B[C > [ § > |- § aktiviert die SchlieBung des Kon-
takts ein Offnungs- oder SchlieBmandver hintereinander: Off-
nung-Stopp-SchlieBung-0ffnung.
ACHTUNG: Ist die automatische SchlieBung aktiviert, wird die
Stop-Dauer durch die Wahl B = 5§ ausgewahlt.
Die Abfolge “Offnung-Stopp-SchlieBung-Offnung” kann durch
Auswahl von BL = PP in “Offnung-Stopp-SchlieBung-Stopp-
Offnung” gedndert werden.

Mit der Wahl BT => [ § > |- J aktiviert die KontaktschlieBung
die Offnungsbewegung.

Mit der Wahl B = EY |- Y = aktiviert die KontaktschlieBung
die SchlieBbewegung.

Mit der Wahl BC = EY = |- & schaltet sich die Offnung des
Sicherheitskontaktes aus und verhindert jegliche Bewegung.
HINWEIS: Fir die Einstellung verschiedener Funktionsweisen
des Sicherheitskontaktes siehe die Einstellungen des Parameters
AP->5M.

Die Offnung des Sicherheitskontaktes verursacht die Bewe-
gungsumkehr (erneute Offnung) wahrend der Schliephase.

Bei Auswahl BC = 50— O Nverhindert die Kontaktsffnung bei
stillstehendem Antrieb jegliche Bewegung.

Bei Auswahl B > 50> [F verhindert die Kontaktéffnung bei
stillstehendem Antrieb lediglich die Schliebewegung.

Die Offnung des Sicherheitskontaktes stoppt und verhindert alle
Bewegungen.

ANMERKUNG: Die Funktionsweise entspricht jener des Kontakts
1-6mitAP > 5M > @5,

Die SchlieBung des Kontakts aktiviert eine Teil6ffnungsbewegung.
Bei stillstehendem Antrieb fiihrt der Befehl fiir eine teilweise Off-
nung das Mandver durch, das entgegengesetzt zu dem ist, das dem
Stillstand vorausgegangen ist.

Mit AuswahlAP > 28 —>1]- 2 . aktiviert die dauerhafte SchlieBung
des Kontakts die automatische SchlieBungwenn HC > -2 .

Bei AuswahlAP > 2> |- 9 verursachtdie Offnung des Sicher-
heitskontakts das Anhalten der Bewegung.

HINWEIS: das Blinklicht blinkt einmal auf.

/_\ ACHTUNG: Alle Offner-Kontakte, soweit nicht verwendet, iberbriicken oder iiber das entspre-

Die Klemmen mit gleicher Nummer sind dquivalent.



8.1 Sicherheitsleiste mit Selbstiberwachung SOFA1-SOFA?2

oder GOPAVRS
Befehl Funktion
SAFETY TEST
= =
00 0 0O ©o 0o o
1 ——t ¢
STOP-SICHER-
A HEIT
1 —t_38
UMKEHRSI-
NG CHERHEIT
1 6
3 SICHERHEIT
BEIM SCHLIE-
NG BEN UND
OFFNEN

Beschreibung

Die Befehlseinrichtung SOFA1-SOFA2 oder GOPAVRS
in den entsprechenden Sitz fir Steckkarten AUX1 oder
AUX2 einsetzen.
Wenn der Test fehlschlagt, erscheintauf dem Display eine
Alarm-Meldung.

Mitder WahlH P> 5> 54, den Ausgangskontakt der
Sicherheitseinrichtung an die Klemmen 1-6 der elektroni-
schen Steuerung (in Reihe mit dem Ausgangskontakt der
Lichtschranke, falls vorhanden) anschliefien.

Mit der Wahl P > J1H—> 5 Yl den Ausgangskontakt der
Befehlseinrichtung an die Klemmen 1-8 der elektroni-
schen Steuerung (in Reihe mit dem Ausgangskontakt der
Lichtschranke, falls vorhanden) anschlieBen.

Bei AuswahlA P > B B~ 54/ den Ausgangskontakt der
Sicherheitseinrichtungandie Klemmen 1-6-8 der elektro-
nischen Steuerung (in Reihe an den Ausgangskontakt der
Lichtschranke, falls vorhanden) anschlieBen.

Wenn 658 = 541, 16 und I8 kénnen nicht P Y} oder 54l

sein.

9. Ausgange und Zubehor

Ausgang Wert des Zubehors

Beschreibung

Stromversorgung des Zubehors.

+

Ml

SOFA1-SOFA2

Ausgang fur Stromversorgung des externen Zubehors.

HINWEIS: Die maximale Stromaufnahme von 0,3 Aentspricht
E 24\V=/03A der Summe aller Klemmen 1.
0 1 Die Kontrollleuchte Tor offen (1-13) ist in der Z&hlung der oben
genannten 0,3 A nicht enthalten, als Hochstwert gelten 3W.
Bei Verwendung des Funkempféngers GOL868R4 (868,35 MHz),
EE GOL148REA den im Lieferumfang enthaltenen Antennendraht (90 mm)
= anschlieflen.
_
Blinkleuchte.
E E Esist moglich, die Einstellung der Vorblinkzeit aus dem Meni
+LP- LAMPH der dritten Stufe AP = 0 und/oder AP = W [ anzuwéhlen.
24N=[25W Zum Andern der Betriebsart des LP-Ausgangs siehe die
AuswahlBAS>F F .
L
Elektroschloss
EE Die Aktivierung erfolgt bei Start der Bewegung bei geschlos-
- LK+ 12V~ /15 W senem Antrieb.

Zum Andern der Betriebsart des LK-Ausgangs siehe die

Auswahl RS ED.

Die elektronische Steuerung ist mit zwei Steckplatzen fur

GOPAVRS Steuer- und Sicherheitskarten ausgestattet.
LAN4S Die Aktivierung der Funktion der Steuerkarte erfolgt Uber die
LABY Auswahl B >AM.

AUX BIXLR12 Bei Verwendung von Funk-Steckkarten das RDX-Modul ent-

BIXLR22 fernen. Am Display erscheint R}/

GOL868R4A ACHTUNG: Die Steckkarte darf nur eingesetzt oder heraus-

BIXLR42 genommen werden, wenn die Stromversorgung unterbro-
LAN7S chen ist.
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Ausgang Wert des Zubehors
RDX 6ZENRS
[o0e] ZENPRS
CcoM
BIXM R2
BAT
w e SBU

Beschreibung
Die elektronische Steuerung ist mit einem Platz fiir die werks-
eigenen Funkempfénger-Module 6ZENRS (433,92 MHz) ausge-
stattet.
Austauschbar gegen ein Funkempfangermodul Typ ZENPRS
(868,35 MHz].
Der Betrieb wird Uber die Auswahl BT - 7 M ausgewahlt.
Bei Verwendung von Funk-Steckkarten das RDX-Modul ent-
fernen. Am Display erscheint B ).
ACHTUNG: Das Einsetzen und Entnehmen der Module muss
ohne Stromversorgung vorgenommen werden.

COM - Ermdglicht das Abspeichern der Betriebskonfigurati-
onen mithilfe der Funktion 5 F = 5}7.
Die gespeicherten Konfigurationen kdnnen Gber die Funktion
5F > R[ wieder aufgerufen werden.

COM - Das Speichermodul ermdglicht das Speichern der Funk-
steuerungen. Bei einem Tausch der elektronischen Steuerung
kann das verwendete Speichermodul in die neue elektronische
Steuerung eingesetzt werden.

ACHTUNG: Das Einsetzen und Entnehmen des Speichermo-
duls muss unter Beachtung der Positionierungsrichtung und
ohne Stromversorgung vorgenommen werden.

BAT - Akkubetrieb.

Beivorhandener Spannung behalten die Akkus ihre Ladung. Bei
Stromausfall wird die elektronische Steuerung von den Akkus
gespeist, bis der Strom zurtickkehrt oder bis die Spannung
der Akkus unter die Sicherheitsschwelle sinkt. In letzterem
Falle schaltet sich der Schaltkreis aus. ACHTUNG: damit sie
wiederaufgeladen werden kénnen, miissen die Akkus stets an
die elektronische Steuerung angeschlossen sein. Prifen Sie
regelmanig die Leistungsfahigkeit des Akkus.

HINWEIS: Die Betriebstemperatur der wiederaufladbaren Akkus
liegt zwischen +5 °C und +40 °C.

Fur die erweiterte Steuerung des Akkubetriebs siehe das

MenUE M.

10. Einstellung der Drahtbrucke

Draht-
briicke

JR1

Beschreibung

Auswahl des Display-Modus.

OFF ON

Anzeigemodus. Wartungsmodus.

Die vorhandenen Werte und Die vorhandenen Werte und

Parameter kdnnen nur an- Parameter kénnen ange-

gezeigt werden. zeigt und geandert werden.
Der Einstieg in den War-
tungsmodus wird vom fes-
ten Aufleuchten auf dem
Display des Punkts rechts
angezeigt.



11. Einstellungen

i Rttt

11.1 Hauptmenu

Display Beschreibung

— AT - Automatic Configurations.
H " Das Meni ermdglicht die Handhabung der automatischen Konfigurationen des Schaltkreises.

B ,— BC - Basic Configurations.

'_ Das Menii gestattet die Anzeige und die Anderung der Haupteinstellungen des Schaltkreises.

BA - Basic Adjustments. )

B H Das Men gestattet die Anzeige und die Anderung der wichtigsten Regelungen des Schaltkreises.
HINWEIS: Einige Einstellungen erfordern mindestens drei Betatigungsimpulse, um sich kor-
rekt einzustellen.

RO - Radio Operations.
P M Das Menu ermdglicht die Verwaltung der Funkfunktionen der elektronischen Steuerung (Ver-
v waltung der Alarme, Aktivierung der Diagnostik, FW-Aktualisierung).

— SF - Special Functions.
\ "-_ Das Menli gestattet die Einstellung des Passworts und die Verwaltung der Spezialfunktionen
J im Schaltkreis.

CC - Cycles Counter.
Das Menii gestattet die Anzeige der Anzahl der ausgefiihrten Bewegungen und die Verwal-
'— l— tung der Wartungseingriffe.

EM - Energy Management.
E '\ ,, 9y 9

i Das Menii ermdglicht die Anzeige und Anderung der Einstellungen und Regelungen zum
Energie sparen (Green Mode und Akkuverwaltung].
AP - Advanced Parameters.
Das Menii ermdglicht die Ansicht und Anderung der Einstellungen und die erweiterten Einstellun-
gen der elektronischen Steuerung [Endschalter-Modus, Auswahl der an Klemmen angeschlossenen
Befehlseinrichtungen, Einstellungen der Dauer der Umkehrbewegung, Blinklicht-Einstellungen,...)

HINWEIS: Einige Einstellungen erfordern mindestens drei Betatigungsimpulse, um sich kor-
rekt einzustellen.

Uber das Hauptmenii kann gemaB nachstehender Vorgangsweise auf das Menii der
zweiten Stufe zugegriffen werden:

e UberdieTasten|[CA__ und|[[__ die gewiinschte Funktion auswahlen

e zum Bestatigen die Taste |[[ENTER  driicken
Nach Bestatigung der Auswahl gelangt man in das Meni der zweiten Stufe.

Fir jede Funktion des Hauptmentis sind zudem mehrere zusatzliche Konfigurationen
verfugbar, die durch Aktivieren der Funktion FI F)’ sichtbar sind (siehe folgenden Absatz)

i ]
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11.2 Menu der zweiten Stufe AT (Automatic Configurations)

Verfiigbare

Display Beschreibung Auswahlen

AS - Antriebsauswahl.
Mit dieser Auswahl werden der Motortyp und ein Untersystems

N 175

= von Parametern in Zusammenhang mit der Kinematik des An-
R \J triebs fiir eine Standardinstallation voreingestellt. NU W
Siehe Wahl des Antriebstyps, Absatz 11.2.1. S—
Jeder Parameter bleibt auf jeden Fall modifizierbar, falls erfor-
derlich.
YRR gw-.Afli?wahlderFlijgelanzahl. . A A0 _-,
| N pN Beiein igeligen Antrieben den Motor 1 anschliefen. |72 A | L

HO - Vom Haus festgelegte Einstellung fiir den Gebrauch im Privathaushalt 0.
Diese Wahl ladt die Werte fir einige von Haus festgelegten Grundparameter:

n AC - Aktivierung der automatischen Schlieung :1-2
’--’ U C5 - Funktion des Befehls Schrittbetrieb/Offnung : Schrittbetrieb
RM - Funktion der Fernbedienung : Schrittbetrieb
AM - Steckkartenbetrieb (AUX) : Schrittbetrieb
SS - Auswahl des Antriebsstatus beim Einschalten : gedffnet

H1 - Vom Haus festgelegte Einstellung fiir den Gebrauch im Privathaushalt 1.
Diese Wahl ladt die Werte fir einige von Haus festgelegten Grundparameter:

A AC - Aktivierung der automatischen Schlieflung : aktiviert

,' | TC - Zeiteinstellung fur die automatische §chlieﬁung : 1 Minute

emmmmm CO - Funktion des Befehls Schrittbetrieb/Offnung : Schrittbetrieb
RM - Funktion der Fernbedienung : Schrittbetrieb
AM - Steckkartenbetrieb (AUX) : Schrittbetrieb
SS - Auswahl des Antriebsstatus beim Einschalten : geschlossen

CO0 - Vom Haus festgelegte Einstellung fiir den Gebrauch in Mehrfamilienhdusern 0.
Diese Wahl ladt die Werte fir einige von Haus festgelegten Grundparameter:

AT - Automatic Configurations

,— m AC - Aktivierung der automatischen SchlieBung : aktiviert
'_ U TC - Zeiteinstellung fiir die automatische Schlieffung 1 Minute
C5 - Funktion des Befehls Schrittbetrieb/Offnung : Offnung
RM - Funktion der Fernbedienung : Offnung
AM - Steckkartenbetrieb AUX : Offnung
SS - Auswahl des Antriebsstatus beim Einschalten : geschlossen

RD - Reset allgemeine Einstellungen (SETTINGS RESET).

T
R lle=> RI -m=- |gK

2" Q2"

AA - Aktivierung weiterer konfigurierbarer Parameter fiir jede
Funktion des Hauptmentis.

Ok AAAY
) HH B> UK = v
2"

Nach Aktivierung kann der Durchlauf des Menis der dritten Stufe

durchgeflihrt werden.
Die Ments der dritten Stufe sind 30 Min. aktiv.




11.2.1 Wahl des Antriebstyps H T > 5 und spezifische
Default-Einstellungen

AS Modell R1-R2 VA-VC VR PO-PC TABe- TQBe- VM
Antriebstyp Druck Offnungs-  Abtastge- Anndhe- schleuni- schleuni- Startge-
auf die und schwin-  rungsge- gungszeit gungszeit schwin-
Hinder-  SchlieBge-  digkeit  schwin- beim beim digkeit
nisse und schwindig- digkeit Offnen Schlie- der
Strom keit fBen Rampe
111 oseizeH 50 24 18 07 2 3 03
V1 ArceH 70 14 10 06 2 3 03
113 racian 50 12 10 05 2 E 03
1Y LuxossH-4BH 40 16 12 06 1 2 10
115  pwras 50 18 10 05 2 8 03
E  Pwrssh 50 20 12 06 2 3 03
11.3 Menu der zweiten Stufe - BC (Basic Configurations)
Verfiigbare
Display Beschreibung Auswahlmaglich-
keiten
AC - Aktivierung der automatischen SchlieBung. ’_' NI j
H ‘_ ON - Aktiviert. Ui |~ L
'— 1-2 - Abhangig von Eingang 1-2.
m L]
c SS - Zustand des Antriebs.
=) —  — OP-Offen. Acor
"&; \J \J CL - Geschlossen. ur Lo
'5 Zeigt an, wie der Schaltkreis den Antrieb im Moment des Einschal- PR
- tens oder nach einem Befehl POWER RESET wertet.
y— SO - Funktionsweise der Umkehrsicherheit. ,_, NI
c ON - Aktiviert. LJIN
8 T [ OF - Deaktiviert —
¥ J U Wenn diese bei ausgeschaltetem Antrieb aktiviert ist (ON), auch bei gedffne-
— tem Kontakt 1-8, wird jeglicher Bedienungsvorgang verhindert.
8 Wenn diese bei ausgeschaltetem Antrieb deaktiviert ist [OF) und bei gedffne- ’_, F
m tem Kontakt 1-8, ist es moglich, die Offnungsbewegung in Betrieb zu setzen. '_’
1 NI - Aktivierung der Funktion des elektronischen Anti-Gefriersystems NIO.
O ON - Aktiviert. Y
o OF - Deaktiviert. LJiN
NI T Wenn dieses aktiviert ist (ON], bleibt die Wirksamkeit des Motors auch bei
I'N .L niedrigen Umgebungstemperaturen gewahrleistet.
HINWEIS: Fir einen korrekten Betrieb muss die elektronische Steuerung die-
selbe Umgebungstemperatur wie die Motoren haben. ’_, F
Die Auslosetemperatur des NIO kann tber die AuswahlAP = T N eingestellt l_l
L]

werden.
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11.3.1 Weitere konfigurierbare Parameter der Stufe BC, die bei

aktiviertem HH T — HH verfugbar sind

Beschreibung

Display

HR

L5

b4

HR - Aktivieren der Totmann-Funktion.

ON - Aktiviert.
OF - Deaktiviert.

ANMERKUNG: Einstellen HR = ONnurwennEH—> -4

undC5-51-3.

C5 - Funktionsweise des dem Kontakt 30-5 zugeordneten Befehls.

1-5 - Schrittbetrieb.
1-3 - Offnung.

64 - Funktion des Befehls Sicherheitsabschalten/Sicher-

heitsschlieBung.
1-4 - SchlieBung

1-6 - Sicherheitsausschaltung
35 - Funktionsweise des dem Kontakt 1-3 zugeordneten Befehls.

1-5 - Schrittbetrieb.
1-3 - Offnung.

RM - Betrieb des Funkempfangers.

1-5 - Schrittbetrieb.
1-3 - Offnung.

AM - Funktionsweise der Steckkarte AUX1.

1-5 - Schrittbetrieb.
1-3 - Offnung.

MP - Start bei Hochstleistung.

ON - Wahrend des Anlaufs erhoht sich der Schub auf die Wider-
stande auf den Hochstwert.

OFF - Wahrend des Anlaufs wird der Schub auf die Widerstande
geregeltdurchR 1-R2.

PP - Einstellung der Schrittbetriebabfolge durch den Befehl 1-5.
ON - Offnung-Stopp-SchlieBung-Stopp-Offnung.

OF - Offnung-Stopp-SchlieBung-0ffnung.

S5 - Dauer des Stopps im Schrittbetrieb durch Befehl 1-5.

ON - Dauerhaft.
OF - Voribergehend.

VS - Uberpriifung der mechanischen Anschlége.

Falls aktiviert (ON) priift der Antrieb bei jedem Stromanschluss au-
tomatisch die mechanischen Anschldge und/oder Stopp-Endschalter

beim Offnen und SchlieBen bei der Geschwindigkeit, die mit der Ein- u ‘

stellung AP = eingestellt wurde )’ R

Wahrend des Abtastens zeigt das Display die Meldung M[J und die
Fliigel werden einer hinter dem anderen geschlossen (1L ).
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Verflighare
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11.4 Menu der zweiten Stufe - BA (Basic Adjustment]

Verfiigbare

Display Beschreibung Auswahlen

TC - Einstellung der Zeit automatische SchlieBung. [s]

Die Einstellung erfolgt in unterschiedlichen Sensibilitdtsintervallen. U U ’5 9

T '_ e von 0" bis 59" in Intervallen von 1 Sekunde. I _-, I
e von 1" bis 2" in Intervallen von 10 Sekunden;
I L A
100"
L]

RP - Einstellung der Endposition fiir die Teil6ffnung. [%]

Reguliert den Prozentsatz des Bewegungsspielraums im Vergleich 4 m’g 9
Iy
50

P P zur vollstandigen Offnung des Antriebs.
\ Die Teiloffnung wird am Fligel 1 ausgefihrt.

VC - SchlieBgeschwindigkeit . [V]
A -
[ i

Siehe Absatz 11.2.1
|

10 - Mindestwert. —
99 - Héchstwert.
TP - Einstellung Zeit automatische SchlieBung nach Teiléffnung. [s] m r
Die Einstellung erfolgt in unterschiedlichen Sensibilitatsinterval- J 9
- len.
c T P * von 0" bis 59" in Intervallen von 1 Sekunde. |1 > 1
() J e von 1" bis 2" in Intervallen von 10 Sekunden; I L
£ 30
I S
o | P P
o VA - Offnungsgeschwindigkeit . [V]
Hi’ O el
(8] v Siehe Absatz 11.2.1
- — I
n
(0
o
1
<<
o

R1 - Einstellung des Drucks auf die Hindernisse und Stromein-
stellung des Motors 1. [%]

Der Schaltkreis verfligt Uber eine Sicherheitsvorrichtung, die im
Fall eines Hindernisses:

- Beim Offnen kommt die Bewegung zum Stillstand und fiihrt, wenn
sie sich auBerhalb des Grenzbereichs zum Erkennen von Hinder-
nissen befindet, eine Umkehrbewegung durch, deren Lange mit der

AuswahlHP - JF einstellbar ist; m m
P 4 - beim Schliefen auferhalb des Grenzbereichs zum Erkennen von U U>9 9
\ | Hindernissen wird die Bewegung umgedreht; ]

- beim SchlieBen innerhalb des Grenzbereichs zum Erkennen von w

Hindernissen, kommt die Bewegung zum Stillstand.

Der Grenzbereich zum Erkennen von Hindernissen beim Offnen

und Schliefen wird vom installierten Endschaltertyp bestimmt,

ohne Endschalter wird er aufgrund der Auswahlen BA = JJ und

BR-> 0L bestimmt.

00 - Mindestdruck.

99 - Hochstdruck.
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Display

Beschreibung

R2 - Einstellung des Drucks auf die Hindernisse und Stromein-
stellung des Motors 2. [%]

Der Schaltkreis verfligt Uber eine Sicherheitsvorrichtung, die im
Fall eines Hindernisses:

- Beim Offnen kommt die Bewegung zum Stillstand und fiihrt, wenn
sie sich auBerhalb des Grenzbereichs zum Erkennen von Hinder-
nissen befindet, eine Umkehrbewegung durch, deren Lange mit der
AuswahlHP = JF einstellbar ist;

- beim SchlieBen auBerhalb des Grenzbereichs zum Erkennen von
Hindernissen wird die Bewegung umgedreht;

- beim Schlieflen innerhalb des Grenzbereichs zum Erkennen von
Hindernissen, kommt die Bewegung zum Stillstand.

Der Grenzbereich zum Erkennen von Hindernissen beim Offnen
und SchlieBen wird vom installierten Endschaltertyp bestimmt,
ohne Endschalter wird er aufgrund der Auswahlen A = [J[J und
BA-> 0L bestimmt.

00 - Mindestdruck.

99 - Hochstdruck.

TR - Motorverzdégerungszeit. [s]

Verzégerungszeit, mit der der Flugel 1 im Vergleich zu Fligel 2 bei

der SchlieBung ankommt.
00+30s

Verfiigbare
Auswahlen

J9

Siehe Absatz 11.2.1
|

003

1
A

11.4.1 Weitere konfigurierbare Parameter der Stufe BA, die bei

BA
=0 L

Display

=

-

L3 O

|/
2

aktiviertem H{ T — H H verfugbar sind

Beschreibung

DT - Einstellung der Erkennung des Hindernisses. [s/100]
T 10 - Mindestwert.
| 60 - Hochstwert.
HINWEIS: Die Einstellung des Parameters erfolgt in Hundertstel-
sekunden.
ST - Einstellung der Anlaufzeit. [s]
0,5 - Mindestwert.
3,0 - Hochstwert.

-~

TA - Einstellung der Beschleunigungszeit beim Offnen. [s]
0,5 - Mindestwert.
9.9 - Hochstwert.

TQ Einstellung der Beschleunigungszeit beim SchlieBen. [s]
0,5 - Mindestwert.
9,9 - Héchstwert.

VM - Anfangsgeschwindigkeit der Bewegung. [V]
(Y] 00 - Mindestwert.
|1 15 - Hochstwert.
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Auswahlen
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BA

Display

TN

C3
C3

C3
M

e

il

Beschreibung Verfiigbare

Auswahlen
TD - Einstellung der Abdrosselungszeit. [%] AlA
Regelt die Steigung der Verzogerungsrampe. | Ubg 9
10 - Mindestwert. 50
99 - Hochstwert. —

OB - Einstellung der Verlangsamungszeit beim Offnen. [s] m
Gibt an, um wie viel Zeit vor dem Ende des Offnungshubs die Ver- u
z0gerungsrampe beginnt.
00 - Mindestwert.

30 - Héchstwert.

r
A

LG
=

CB - Einstellung der Verlangsamungszeit beim SchlieBen. [s]
Gibt an, um wie viel Zeit vor dem Ende des Offnungshubs die Ver-
zbgerungsrampe beginnt.

00 - Mindestwert.

30 - Hochstwert.

PO - Einstellung der Anniherungsgeschwindigkeit bei Offnung. [V]
Zeigt die Geschwindigkeit ab Ende Verzégerungsrampe bis Ende

]
A

NN
=3
L

des Offnungshubs an.
03 - Mindestwert. m 3} 41 m
10 - Hochstwert. U ' U

HINWEIS: Sollten rasch hintereinander Erschitterungen (Chattering)
bei schweren Toren, die mit leichtem Gefalle installiert wurden, auf-
treten, die Anndherungsgeschwindigkeit schrittweise erhéhen.

PC - Einstellung der Anniherungsgeschwindigkeit beim Schliefen. [V]
Zeigt die Geschwindigkeit ab Ende Verzégerungsrampe bis Ende m j} 1 ’7
des SchlieBhubs an. W iy
03 - Mindestwert.
10 - Hochstwert.

00 - Grenzwert zum Erkennen von Hindernissen beim Offnen. [%]
Gibt den Prozentsatz des Bereichs an, der wahrend JA > ] J oder l_/l r»g 9
nach dem Erkennen des Offnungsendschalters zuriickgelegt wurde U J

AP = F A->RAwsahrenddessen die Umkehrbewegung deaktiviert ist. 99
ANMERKUNG: nicht aktivwenn AP —>F H—> 5 X oder wenn
ARP>FR->PX.

0C - Erkennungsbereich Hindernis beim SchlieBen. [%]

Gibt den Prozentsatz des Bereichs an, der wahrend JH > [C Joder m
nach dem Erkennen des SchlieBendschalters zuriickgelegt wurde

AP > F L > RAwahrenddessen die Umkehr deaktiviert ist.

LM
LD
L0

= 99
ANMERKUNG: Nicht aktivwenn P > F L > 5 ¥ und wenn a—
RP>FC->Px.
TO - Regelung der Verzégerungszeit Motor 2 beim Offnen. [s] A (|
Einstellung in Sekunden der Verzégerungszeit des u u’ U
Aktionsstarts von Motor 2 gegeniiber Motor 1. 03

L]

LR - Freigabezeit des Elektroschlosses. [s]
Falls aktiviert, wird die Aktivierungszeit des Elektroschlosses B 5 >E S
beim Start jeder Offnungsbewegung iiber geschlossenen Antrieb ° 1.5 °

angegeben.

M1 - Laufzeit Motor 1. [s]
Einstellung in Sekunden der Gesamtaktionszeit Motor 1. n
ﬂJ ACHTUNG: Die Einstellung erfolgt mit einem Sensibilitatsinter- U

vall von 0,5 s, was durch das Aufleuchten des rechten Dezimal-
punkts angezeigt wird.

Beispiel: Z _,'= 7 Sekunden / = 7,5 Sekunden

ANMERKUNG: Die EinstellungvonM 1 istnurbei B >} 5> O F aktiv.

b |
° 0
AN

24
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Display

-
—

£0d

BA

Fr

-

q Verfiighare

Beschreibung TSR e

M2 - Laufzeit Motor 2. [s]

Einstellung in Sekunden der Gesamtaktionszeit Motor 1.

ﬂJ ACHTUNG: Die Einstellung erfolgt mit einem Sensibilitatsinter- m j}S m
vallvon 0,5 s, was durch das Aufleuchten des rechten Dezimal- U L U
punkts angezeigt wird. 10

Beispiel: Z _,'=7Sekunden/ =7,5 Sekunden C—

ANMERKUNG: Die Einstellung von M 2ist nurbei BC > ¥ 5> [JF aktiv.

EO - Funktion des Ausgangs -LK+

00 - Innenbeleuchtung.

01 - Elektroschloss.

02 - Elektroschloss und Entriegelungsschlag.

03 - Blinklicht ON-OFF.

04 - Blinklicht ON-OFF fiir LED ohne Oszillator.

05 - starres Blinklicht bei 230 V AC oder mit LED mit internem Oszillator.
06 - Kontrollleuchte Tor offen proportional (mit Akku-Betrieb-Anzeige).
07 - Kontrollleuchte Tor offen starr leuchtend (Antrieb nicht geschlossen].
08 - Antrieb geschlossen [fir Elektromagnettyp fail safe).

09 - Antrieb offen.

10 - Antrieb in Bewegung (benutzbar auch fiir Elektromagneten, der wahrend der ge-
samten Bewegungsdauer gespeist werden muss).

11 - Antrieb 6ffnet gerade.

12 - Antrieb schlieBt gerade.

13 - Wartungsalarm.

14 - Anzeige Akku fast leer.

ON - Ausgang immer aktiviert.

FF - Funktion des Ausgangs +LP-

00 - Innenbeleuchtung.

01 - Elektroschloss.

02 - Elektroschloss und Entriegelungsschlag.

03 - Blinklicht ON-OFF.

04 - Blinklicht ON-OFF fiir LED ohne Oszillator.

05 - starres Blinklicht bei 230 V AC oder mit LED mit internem Oszillator.
06 - Kontrollleuchte Tor offen proportional (mit Akku-Betrieb-Anzeige).
07 - Kontrollleuchte Tor offen starr leuchtend (Antrieb nicht geschlossen].
08 - Antrieb geschlossen [fir Elektromagnettyp fail safe).

09 - Antrieb offen.

10 - Antrieb in Bewegung (benutzbar auch fur Elektromagneten, der wahrend der ge-
samten Bewegungsdauer gespeist werden muss).

11 - Antrieb 6ffnet gerade.

12 - Antrieb schlief3t gerade.

13 - Wartungsalarm.

14 - Anzeige Akku fast leer.

ON - Ausgang immer aktiviert.
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11.5 Menu der zweiten Stufe - RO (Radio Operations]

Display Beschreibung

(L) ST )

D

TX - Anzeige des Z&hlers der gespeicherten Handsender.

= - 16 Handsender (Beispiel)

)
c
o

=
e
—
@
o

(@)

=

=
Ic
o
1
(@)
o

ACHTUNG: Bei Auswahl M{J > 20 (200 Handsender) gehen die Konfigurationen {J 1
und |J2 die mit der Steuerung 5F = 5} gespeichert wurden, verloren so wie die letz-
te Konfiguration, die mit R wieder hochgeladen werden kann. Zudem wird es nicht
moglich sein neue Konfigurationen auf{J 1und{/Z2 zu speichern.

26
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RO - Radio Operations

11.5.1 Weitere konfigurierbare Parameter der Stufe RO, die beli
aktiviertem i} T — HH verflugbar sind
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Verfiigbare

Display Beschreibung Auswahlen

ER - Ldschen einer einzelnen Handsender.

E P
)
@2
EA - Vollstandige Speicherléschung.

£ Ae=> EH »e=> 0K
2" 2"

RE - Einstellung der Speicheroffnung liber Handsender.
OF - Deaktiviert
ON - Aktiviert. Wenn diese aktiviert ist (ON), setzt sich die Fernprogrammierung

C3

in Betrieb.

R E Zum Speichern neuer Funksteuerungen ohne auf die elektronische Steuerung ein-
zuwirken, wird auf die Bedienungsanleitung der Funkfernsteuerungen verwiesen.
HINWEIS: Achten Sie darauf, nicht gewlinschte Handsender nicht unbeabsich-
tigt zu speichern.

’.—
’._

C3

EP - Einstellung verschlisselter Meldungen

E P Bei Aktivierung des Empfangs verschlisselter Meldungen ist die D "\"

C3

elektronische Steuerung mit Handsender des Typs "ENCRYPTED"
kompatibel.

11.6 Menu der zweiten Stufe SF (Special Functions)

Display Beschreibung
CU - Anzeige der Firmwareversion Schaltkreis.

11
) @@= R. -> 1 1| > Release 1.1 (Beispiel]

SV - Speicherung der Anwenderkonfiguration im Speichermodul der Verfiig-

elektronischen Steuerung. bawraeh?:r?-
E=- U 1= = U0 (IR
(Beispicl) Q2"

v | 7 Mitder Wahl R0 = MU = 18 kénnen bis zu 2 persénlich gestaltete Kon- ]
J '/ figurationen auf den Speicherplatzen || fund [J2 abgespeichert werden, U
jedoch nur, wenn das Speichermodul im Schaltkreis vorhanden ist.

ACHTUNG: Sollte R0 > Ml > 2 ausgewahlt worden sein, kann keine |1 j
Anwenderkonfiguration auf|J fund |/ gespeichert werden. L L

ACHTUNG: Zeigt das Display #{J blinkend, kénnte das Speichermodul
nicht vorhanden sein.

-—

RC - Laden der Konfiguration.
7 4 I
E=- Y o= B=- U d E> (K
P ’_ (Beispiel D2
VL

11
Die vorher gespeicherten Benutzerkonfigurationen [f fund |2 kénnen in UJ 8
das Speichermodul der elektronischen Steuerung geladen werden.

n
c
(=}
—
()
c
3
Y
e
(8]
(¥}
Ql
(92]
1
L
(92]

-—n
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[02]
c
o
-
(S}
c
=]
[t
—
.0
(S}
(7]
Q.
(92]
1
L
(92]

Display

RFL

Beschreibung
RL - Laden der zuletzt eingestellten Konfiguration.

=~ Rl ~> |[OK
@2

der Schaltkreis speichert automatisch die zuletzt eingestellte Konfiguration und behalt sie im
Speichermodul.

Im Falle eines Schadens oder bei Ersatz des Schaltkreises kann die letzte Konfiguration des
Antriebs wieder hergestellt werden, indem das Speichermodul eingegeben und die zuletzt ein-
gestellte Konfiguration geladen wird.

11.6.1 Weitere konfigurierbare Parameter der Stufe SF, die bei
aktiviertem J T — FH H verfiugbar sind

SF

Display

5P

-
=

N
c=

Beschreibung
SP - Passworteinstellung.

-] 1=~ 1-E=-> |[JK
(Beispiel] @ 2 "

HINWEIS: Die Wahl ist nur moglich, wenn das Passwort nicht eingestellt ist.

Die Festlegung eines Passworts verhindert Unbefugten den Zugriff auf die Auswahlen
und Einstellungen.

Das eingestellte Passwort kann geldscht werden, indem man die Abfolge JR1=0N,
JR1=0FF, JR1=0N auswahlt.

IP - Passworteingabe.

B == o= [OK
Beispiel 2"

HINWEIS: Die Wahlist nur mdglich, wenn das Passwort eingestellt ist.

Bei nicht eingegebenem Passwort besteht Zugang im Anzeige-Modus, unabhangig von
der mit JR1 getatigten Wahl.

Mit eingegebenem Passwort besteht Zugang Uber den Modus Wartungsarbeiten.

EU - Loschen der Nutzerkonfigurationen und der letzten eingestellten Konfiguration
auf dem Speichermodul.

G=-> LU ~&=-> |[JK
02" 02"

AL - Alarmzahler.

Ermdglicht hintereinander die Anzeige der Zahler der Alarme, die zumindest ein Mal auf-
getreten sind.

(Alarmcode + Ereignisanzahl).

Mit und kann durch alle Zahler geblattert und alle verzeichnetet Alarme
betrachtet werden.

AH - Chronologie der Alarme.

Ermdglicht die Ansicht der aufgetretenen Alarme einer nach dem anderen

(bis zu 20 Alarme).

Mit und kann durch die Chronologie der Alarme geblattert werden.

Am Display wird abwechselnd die Nummer und der Code des Alarms angezeigt.
Die hochste Nummer entspricht dem jingsten Alarm, die niedrigste Nummer (0] dem
altesten Alarm.
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Display Beschreibung

AR - Riicksetzen der Alarme.
Setzt alle Alarme im Speicher zuriick (Zahler und Chronologie).

WAR = gk
wn

ANMERKUNG: Nach Beendigung der Installation empfiehlt es sich alle Alarme zu 6-
schen, um kiinftige Kontrollen zu erleichtern.

-— IM - Ansicht der Motorstromaufnahme
I M Durch Auswahlvon M fwird am Display die Stromaufnahme von Motor 1 angezeigt.
-L I Durch Auswahl von M2 wird am Display die Stromaufnahme von Motor 2 angezeigt.

11.7 Menu der zweiten Stufe CC (Cycles Counter)

Display Beschreibung
CV - Anzeige Gesamtzyklenzahler.

E ll/’ E= - BB > B 1 > B E - 182 Bewegungen (Beispiel)

CP - Zahler Wartungsintervall.

r
[ E= - QZ = B _,' = ’,’5 - 716 Bewegungen (Beispiel)

CH - Anzeige des Stundenzdhlers der Stromversorgung.

L He>ng-02

BH - Anzeige des Zahlers der Versorgungsstunden iiber Akku.

B ’"’ A0 7 1 215 Stunden mit Akkubetrieb
B uled| > | E 21 S ? (Beispiel)

215 Stunden mit Akkubetrieb
- 1 5 = (Beispiell

| .
(&)
-
c
=2
o
(&)
n
L
O
(&)
1
(&)
(&)
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1.7

CcC

Weitere konfigurierbare Parameter der Stufe CC, die bei
aktiviertem HH T — HH verfugbar sind

Display

M

C3

I\
~

Beschreibung Verfiighbare
Auswahlen
CA - Wartungsalarmeinstellung
(werkseitige Einstellung - deaktivierter Alarm: 0.0 00. 00).

Es besteht die Maglichkeit, die gewiinschte Anzahl an Betatigungen (in Bezug auf den
Teilzahler der Betatigungen] fur die Signalisierung des Wartungsalarms einzustellen.
Beim Erreichen der eingestellten Anzahl an Betatigungsimpulsen zeigt das Display die
Alarmnachrichtan}’ {7.

Beispiel:
Wartungsalarmeinstellung bei Erreichen von 700 Bewegungen (00) (07) (00)

- 00 = =-pd-e- 00 =0 oe-pd e
2"

OA - Wahl des Ansichts-Modus fiir den Wartungsalarm. IR
00 - Displayansicht (Alarmmeldung b £3).
01 - Anzeige auf Blinklicht [bei stillstehendem Antrieb 4-maliges Blinken, das m A
alle Stunden wiederholt wird) und am Display (Alarmmeldung }’ [9). v |
02 - Anzeige auf Kontrollleuchte Tor offen (bei stillstehendem Antrieb 4-ma-
liges Blinken, das alle Stunden wiederholt wird) und am Display (Alarm- '7 j
meldung }’ {J). U L
ZP - Riicksetzung des Zahlers der Wartungsintervalle.

@2

Fur einen stérungsfreien Betrieb wird empfohlen, den Zahler Wartungsintervall zurlck-
zusetzen:

- nach jeder Wartungsarbeit,

- nach jeder Neueinstellung des Intervalls fir den Wartungsalarm.

11.8 Men der zweiten Stufe EM (Energy Management]

-
c
()
£
()
(1}
c
(1}
S

Display

P | 7/ OF - Deaktiviert.
4

Beschreibung Verfiig-
bare Aus-
wahlen

PV - Stromversorgung mit Solarpaneelen (nicht im Lieferumfang enthalten) ,_, [
ON - Aktiviert.

|
N

C

LB - Anzeige Akku fast leer.

00 - Displayansicht (Alarmmeldung B {J).

01 - Anzeige auf Blinklicht (bei stillstehendem Antrieb 2-maliges Blinken, das
jede Stunde wiederholt wird) und am Display (Alarmmeldung B £7).

02 - Anzeige auf Kontrollleuchte Tor offen [blinkt bei geschlossenem Antrieb
2 Mal und wiederholt dies jede Stunde)

(Alarmmeldung B £3).

CICI IE:I IC]
My -~ IE3
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11.8.1 Weitere konfigurierbare Parameter der Stufe EM, die bel
aktiviertem H T — HH verfugbar sind

Display Beschreibung Verfiigbare
Auswahlen

LL - Spannungsschwelle fiir Anzeige Akku fast leer. (V)

17 - Mindestwert.
, l 24 - Hochstwert. 1 _',>E, L"
'_ '_ HINWEIS: Die Einstellung erfolgt mit einem Sensibilitatsintervall

von 0,5V, was durch das Aufleuchten des rechten Dezimalpunkts 22
. . L]
angezeigt wird.

BT - Akkumodus. n
(A

00 - Antipanikvorrichtung (fiihrt die Offnung nach einem Stromausfall durch,
der Antrieb fiihrt eine Offnungsbewegung aus und nimmt keine weiteren

)
J
B T Befehle an, bis die Stromversorgung wiederhergestellt wurde). 4 "'

I o1 - Dauerbetrieb, letzte durchgefiihrte Bewegung vor dem Abschalten der U
elektronischen Steuerung wird eine Offnung sein. (]

02 - Dauerbetrieb, letzte durchgefiihrte Bewegung vor dem Abschalten der
elektronischen Steuerung wird eine SchlieBung sein. e

11.9 MenU der zweiten Stufe AP (Advanced Parameters)

Display Beschreibung Verfiigbare
Auswahlen

FA - Wahl des Offnungsendschalter-Modus.
NO - Keiner NITD &
SX - Stopp-Endschalter (nach Aktivierung stoppt der Fligel seine Bewegung). IN U J /\
PX - Naherungsendschalter (nach der Aktivierung setzt der Fliigel
’-_ H seine Bewegung bis zum Anschlag fort, und jedes Hindernis wird =~ comm—
als Anschlag angesehen). \/
RA - Verlangsamungsendschalter (nach der Aktivierung verlangsamt P I\ Y
der Fliigel die Bewegung].
FC - Wahl des SchlieBungsendschalter-Modus.
NO - Keiner. |
SX - Stopp-Endschalter (nach der Aktivierung stoppt der Fliigel seine IN

’— Bewegung].
F '_ PX - Naherungsendschalter (nach der Aktivierung setzt der Fligel
seine Bewegung bis zum Anschlag fort, und jedes Hindernis wird \/
als Anschlag angesehen). P /\ r
RA - Verlangsamungsendschalter (nach der Aktivierung verlangsamt
der Fliigel die Bewegung).
D6 - Wahl der an die Klemmen 1-6 angeschlossenen Sicherheitsein-
richtung.
NO - Keiner.
SE - Sicherheitsleiste (bei Offnen des Kontakts 1-6 wird nach dem
Stopp eine Umkehrbewegung von 10 cm ausfihrt).
S41 - Sicherheitsleiste mit Sicherheitstest (bei Offnung des Kontakts
1-6 wird nach dem Stopp eine Umkehrbewegung durchgefiihrt,
deren Dauer von der Auswahl P = J£ abhangt).
PH - Lichtschranken.
P41 - Lichtschranken mit Sicherheitstest.
D8 - Wahl der an die Klemmen 1-8 angeschlossenen Sicherheits-
einrichtung.

T, NO - Keiner.
.U B SE - Sicherheitsleiste.
S41 - Sicherheitsleiste mit Sicherheitstest.

PH - Lichtschranken.
P41 - Lichtschranken mit Sicherheitstest.

0 Ll
-

n
| .
(V]
et
(<)
£
(0]
—
(0
o
©
(O}
(8]
c
(L)
>
©
<
1
o
<

I‘EJL.-'l
_Xm™M
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Display Beschreibung Verfiighare

Auswahlen

68 - Wahl der gleichzeitig an die Klemmen 1-6 und 1-8 ange-
schlossenen Sicherheitseinrichtung.
NO - Keiner.
SE - Sicherheitsleiste.
6 B S41 - Sicherheitsleiste mit Sicherheitstest.
Falls ungleich NO verursacht das gleichzeitige Offnen der Eingénge
1-6 und 1-8:
-Stopp und Umkehr der Bewegung wahrend der SchlieBbewegung.

-Stopp und Umkehrbewegung, deren Dauer von der Auswahl
AP = IE abhangt, wahrend der Offnungsbewegung.

Ll
M

Ll
==

AP - Advanced Parameters

o SEsErE

11.9.1  Weitere konfigurierbare Parameter der Stufe AP, die bei
aktiviertem H T — HH verfigbar sind

I Display Beschreibung Xil'sfgggfer:
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Verfiighbare

Display Beschreibung Auswahlen
LU - Einstellung der Einschaltdauer der Hoflicht (in Sekunden). Y] ’—,
Zum Aktivieren des Parameters mindestens eine der Auswahlen IN u

BA->EDOoder BA > F F als Innenbeleuchtung einstellen.
Die Einstellung erfolgt in unterschiedlichen Sensibilitatsintervallen.

NO - Deaktiviert.
' ' '— von 017 bis 59" in Intervallen von 1 Sekunde;
'_ U -von 1" bis 2" in Intervallen von 10 Sekunden;
-von 2" bis 3"in Intervallen von 1 Minute;
ON - Dauerhaftes Leuchten, Ausschalten durch Funksteuerung. l_

HINWEIS: Die Innenbeleuchtung schaltet sich bei Beginn jeder Bewe- m
gung ein. Ui

LG - Einstellung der Einschaltdauer der unabhangig gesteuerten
Hoflicht. [s] NI
Zum Aktivieren des Parameters mindestens eine der Auswahlen
BAH->EDOoder BA > F F als Innenbeleuchtung einstellen. A
Die Einstellung erfolgt in unterschiedlichen Sensibilitatsintervallen. vJ
NO - Deaktiviert.
, ,_ -von 01" bis 59" in Intervallen von 1 Sekunde; 11
'_ U—von 1" bis 2" in Intervallen von 10 Sekunden; |
-von 2" bis 3"in Intervallen von 1 Minute;
ON - Leuchten und Ausschalten durch Handsender. r__.,

HINWEIS: Das Einschalten der Beleuchtung hangt nicht vom Beginn -—
einer Bewegung ab, sondern es ist méglich, den Vorgang getrennt tiber ’_' Y
die entsprechende Taste der Funkfernsteuerung zu steuern. LJiN

PT - starre Teil6ffnung.
ON - Aktiviert.
OF - Deaktiviert.

Bei ON wird ein auf der Teiléffnungshdhe erteilter Teiléffnungsbefehl
P Tignoriert. f ,’\" B "—
I

Bei geschlossenem Kontakt 1-20 (beispielsweise mit Timer oder manuel-
lem Wahlschalter], wird das Tor teilweise gedffnet und wenn es dann ganz
gedffnet (Befehl 1-3) und dann wieder geschlossen wird (auch bei auto-
matischer SchlieBung) kommt es bei der Teiloffnungshéhe zum Stillstand.

o
<

DE - Dauer der Umkehrbewegung bei Auslésen einer Sicherheitsleiste. [s] m

-n Regelt die Dauer der Umkehrbewegung bei Ausldsen einer [aktiven vJ
E oder passiven] Sicherheitsleiste beim Offnen oder SchlieBen.

-U Beiden zweifliigeligen Toren tritt die Wirkung bei beiden Fligeln ein.
00 - Deaktiviert.
DO - Dauer der Umkehrbewegung am Anschlag beim Offnen. [s/100]
Regelt die Dauer der Umkehrbewegung am mechanischen Offnungs-
T1 ] anschlag.
_U U 00 - Deaktiviert.

99 - Héchstwert.

ANMERKUNG: Nicht aktiviert, wenn F > 5 X.

DC - Dauer der Umkehrbewegung am Anschlag beim Schliefien. [s/100]

Regelt die Dauer der Umkehrbewegung am mechanischen Offnungsan-
-n ’_ schlag.
A 00 - Deaktiviert.

99 - Hochstwert.

ANMERKUNG: Nicht aktiv, wennF L > 5 X.

OT - Auswahl der Hindernisart.

00 - Uberstrom oder Tor steht

mnT 01 - Uberstrom
'_' I 02 - Tor steht

.4

.C3

EG

NN

S R W
5 I W

(N
C3

I E3
My G
I N
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A\

Display

Beschreibung Xil;f‘ii’gll:fg:

CR - Korrektur der Hubschétzung . [%]

E E’NICHTVERWENDEN (nur Diagnostik) _ Sl’_,_ S]

g

J

M
I

-
[ T

SM - Auswahl des Betriebsmodus der an die Klemmen 1-6 ange-

schlossenen Sicherheitseinrichtung.

00 - Wahrend des Vorgangs stoppt die Offnung des Sicherheitskontakts
die Bewegung (mit Umkehrbewegung, wenn 16 > SE /54l).

01 - Wahrend des Vorgangs stoppt die Offnung des Sicherheitskontakts
die Bewegung (mit Umkehrbewegung, wenn T65E = /54).
Nach erneuter SchlieBung des Kontakts wird das unterbrochene
Mandver in Gang gesetzt.

02 - Wahrend des Vorgangs stoppt die Offnung des Sicherheitskontakts L’
die Bewegung [mit Umkehrbewegung, wenn T65E = /54).
Nach erneuter SchlieBung des Kontakts wird ein Offnungsmans-
ver durchgefihrt. l_/l __,

03 - Wahrend des SchlieBvorgangs kehrt das Offnen des Sicherheits- L’ L
kontakts die Bewegung um. Wahrend des Offnungsvorgangs wird
die Sicherheit aufler Acht gelassen. m l

04 - Wahrend des Vorgangs stoppt die Offnung des Sicherheitskontakts L’ "’
die Bewegung (mit Umkehrbewegung, wenn 16 - SE /5Y).
Nach dem erneuten SchlieBen des Kontakts wird der unterbro-
chene Offnungsvorgang weiter ausgefiihrt. Wahrend des SchlieB3-
vorgangs wird die Sicherheit aufler Acht gelassen.

05 - Wahrend des SchlieBvorgangs stoppt das Offnen des Sicher-
heitskontakts die Bewegung und kehrt sie um. Wahrend des
Offnungsvorgangs stoppt das Offnen des Sicherheitskontakts die
Bewegung (mit Umkehrbewegung, wenn 16 > 5E /541).

TN - Einstellung der Auslosetemperatur des Frostschutzsystems

NIO und der automatischen Rampen HS [°C]

Der Wert bezieht sich nicht auf die Umgebungstemperatur, sondern

auf die Temperatur in der elektronischen Steuerung.

NN

Gy B &

E
5

N
SN
£

HS - Automatische Einstellung der Rampen.
ON - Aktiviert.
OF - Deaktiviert.

Bei Aktivierung ON wird bei niedriger Umgebungstemperatur die Anlaufzeit 5 T

bis zum Hochstwert erhéht und die Beschleunigungszeit T A und T [§ bis zum
Mindestwert verringert.

5 |

HINWEIS: Fiir einen korrekten Betrieb muss der Schaltkreis dieselbe Umge-

bungstemperatur der Motoren haben.

Die Auslosetemperatur kann tber die AuswahlHFP = T N eingestellt werden.

TB - Dauerhafte Anzeige der Temperatur in der elektronischen ,—, Y]
|

Steuerung. [°C] LJiIN

O C
-

5 |

WO - Einstellung der Vorblinkzeit beim Offnen. [s]

Einstellung der Vorblinkzeit gegeniiber dem Bewegungsstart l?
durch einen freiwilligen Befehl.

00 - Mindestwert

05 - Hochstwert

. C3
° 3
L

WC - Einstellung der Vorblinkzeit bei SchlieBung. [s] n
Einstellung der Vorblinkzeit gegenlber dem Schlie3start durch ei- U
nen freiwilligen Befehl.

00 - Mindestwert

05 - Hochstwert

g&d
M Eg
LN
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Display Beschreibung ersfgg:?er:

TS - Verléangerung der automatischen SchlieBzeit nach Freigabe der n n

T \_ Sicherheitseinrichtung. [%] ’9 5'
J 00 - Mindestwert
99 - Hochstwert

12. Am Display darstellbare Anzeigen

D [t s s e e, s

12.1 Anzeige Torzustand

B0 e emctomonss s o s SIEtS St pur sehibar it dem
VLIS

Display Beschreibung Display Beschreibung

Antrieb gedffnet. Antrieb schlieBt nach teilweiser Offnung.

Antrieb schliefit. Antrieb teilweise gedffnet.

_I

12.2 Anzeige der Sicherheiten und Befehle

0 anecoemodos oot 3y g S e et
RPYISYEY  ARPPISMET

Display Beschreibung Display Beschreibung
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Display

FL
F.L
FA
F.H

Beschreibung
1-3 - Offnungsbefehl.

1-4 - SchlieBbefehl.
1-5 - Befehl zum Schrittbetrieb.
P3 - Befehl Teiloffnung.

3P - Offnungsbefehl bei anwesender
Person.

4P - Befehl SchlieBung bei anwesender
Person.

RX - Funkempfang (irgendeiner gespei-
cherten Taste eines im Speicher vorhan-
denen Senders).

NX - Funkempfang [einer nicht gespei-

cherten Taste).
ANMERKUNG: Bei Auswahl
AP - 15->0 1wird er auch bei

Empfang eines nicht gespeicherten
Senderbefehls angezeigt.

EX - Funkempfang des Rolling-Code
auflerhalb der Sequenz.

EP - Funkempfang entspricht nicht der
Konfiguration des Parameters

RO-EP

CX - Befehlsempfang tiber Karte AUX1.
FC. - SchlieBendschalter Motor 1.

F.C. - SchlieBendschalter Motor 2.

FA. - Offnungsendschalter Motor 1.

FA. - Offnungsendschalter Motor 2.
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Display

L7l LA
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Ea|
-
~
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Beschreibung

S1 - Erfassen des Anschlags beim
SchlieBen Motor 1.

S.1. - Erfassen des Anschlags beim
Schlieen Motor 2.

1-8 - Sicherheit mit Umkehrung bei der
SchlieBung.

1-9 - STOPP-Befehl.

68 - Teiloffnungsbefehl.

S2 - Erfassen des Anschlags beim
Offnen Motor 1.

S2 - Erfassen des Anschlags beim

Offnen Motor 2.

00 - Erreichen der Erkennungsgrenze
Hindernisse beim Offnen Motor 1.

0.0. - Erreichen der Erkennungsgrenze
Hindernisse beim Offnen Motor 2.

OC. - Erreichen der Erkennungsgrenze
Hindernisse beim SchlieBen Motor 1.

0.C. - Erreichen der Erkennungsgrenze
Hindernisse beim SchlieBen Motor 2.
RV - Aktivierung/Deaktivierung des ein-
gebauten Funkempfangers tber RDX.

MQ - Erfassungsvorgang der mechani-
schen Anschldage wird durchgefiihrt.

HT - Aufheizen der Motoren (Funktion
NIO) wird durchgefiihrt.

JR1 - Zustandsanderung der Drahtbrii-
cke JRT.

1C - SchlieBbewegung 1 Fligel hinter
dem anderen.



12.3 Anzeige von Alarm und Stérungen

g

ACHTUNG: die Anzeige von Alarm und Storungen erfolgt bei jeder durchgefiihrten
Anzeigenwahl. Die Signalisierung von Alarmmeldung hat Vorrang vor allen anderen Anzeigen.

Alarmart Display

M A
Iy

Einstel-
lungsalarme

Service-

Mechanischer Alarm

OO0 =xXX XXX X

alarm

-

= ==
—_— =

=> ==

—_—h - =

L

Cy O

‘-

~N

—
-t

CO MMl ZZ 00 ™M Mey M gL

Beschreibung

MO - Antriebstyp nicht gewahlt.
M4 - Kurzschluss an Motor 1.
M5 - Kurzschluss an Motor 2.

MB - Ausfall Motor 1 wahrend eines Vor-
gangs.

MC - Ausfall Motor 2 wahrend eines Vor-
gangs (bei Einstellung des Betriebs mit 2
Motoren).

MD - UnregelmaBiges Funktionieren des
Endschalters zur Offnung von Motor 1.

ME - Unregelméssiges Funktionieren des
Enschalters zur SchlieBung von Motor 1.

MF - UnregelméaBiges Funktionieren des
Endschalters zur Offnung von Motor 2.

MG - UnregelmaBiges Funktionieren des
Enschalters zur SchlieBung von Motor 2.

MH - Uberlappung der Fliigel nicht kor-
rekt.

MI - Erkennen des dritten Hindernisses in
Folge.

0D - Hindernis beim Offnen an Fliigel 1.
OE - Hindernis beim Schliefen an Fligel 1.
OF - Hindernis beim Offnen an Fliigel 2.

OG - Hindernis beim SchlieBen an Fligel 2.

Sé - Falsche Einstellung der Sicherheits-
tests.

VO - Wartungseingriff gefordert.
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Betrieb

Einen Antriebstyp aus dem Meni

AT > A35auswahlen.

Den Anschluss von Motor 1 tUberpriifen.
Den Anschluss von Motor 1 Gberprifen.

Den Anschluss von Motor 1 Gberpriifen.

Den Anschluss von Motor 2 Gberprifen.

Den Anschluss des Endschalters fur die
Offnung von Motor 1 Uberpriifen.

Den Anschluss des Endschalters zur
SchlieBung von Motor 1 Uberprifen.

Den Anschluss des Endschalters fur die
Offnung von Motor 2 tiberpriifen.

Den Anschluss des Endschalters zur

SchlieBung von Motor 2 Uberprifen.

Priifen, ob der Motor der zuerst die Offnung
durchfiihrt (M1) so angeschlossen ist, wie
aus Abb. 1 ersichtlich.

Das Vorhandensein von permanenten Hinder-
nissen entlang des Antriebshubs Uberprifen.

Das Vorhandensein von Hindernissen ent-
lang des Antriebshubs Gberprifen.

Das Vorhandensein von Hindernissen ent-
lang des Antriebshubs Gberpriifen.

Das Vorhandensein von Hindernissen ent-
lang des Antriebshubs Gberprifen.

Das Vorhandensein von Hindernissen ent-
lang des Antriebshubs Gberpriifen.

Die Konfiguration der Parameter I 6, 118,
&8 priifen.

Wenn 58— 54, J6 und I8 kénnen nicht
PYloder 54 sein.

Den geplanten Wartungseingriff durchfih-
ren.
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Alarmart Display

Interner Alarm der elektronischen Steuerung

e M B o B e T o I

M M g 2000 00 LN

= = -

4
-—n

o M B B e T M B
Dt I g i [ i i

Beschreibung

I5 - Keine Spannung 0-1 (Spannungsregler
defekt oder Kurzschluss am Zubehdr).

16 - Spannung an 0-1 zu hoch (Spannungs-
regler defekt).

|7 - Fehler interner Parameter auflerhalb
des Grenzbereichs.

18 - Fehler der Programmablaufsteuerung.
IA - Fehler interner Parameter (EE-
PROM/FLASH).

IB - Fehler interner Parameter (RAM).

IC - Fehler Zeitiberschreitung bei Bewe-
gung (> 5 min oder > 7 min beim Abtasten).

|E - Defekt am Stromversorgungskreis.

IM - Alarm MOSFET Kurzschluss an Mo-
tor 1 oderimmer ON.

IN - Alarm MOSFET Kurzschluss an Mo-
tor 2 oderimmer ON.

10 - Leistungskreis Motor 1 unterbrochen
[MOSFET Motor offen oder immer OFF).

IP - Leistungskreis Motor 2 unterbrochen
[MOSFET Motor offen oder immer OFF).

IS - Fehler bei Stromkreistest Auslesen
Strom an Motor 1.

IT - Fehler bei Stromkreistest Auslesen
Strom an Motor 2.

IU - Fehler bei Stromkreistest Auslesen
Spannung an Motor 1.

IV - Fehler bei Stromkreistest Auslesen
Spannung an Motor 2.

Betrieb

Priifen, ob bei Anschluss 0-1 ein Kurz-
schluss vorliegt.

Wenn das Problem bestehen bleibt, die
elektronische Steuerung austauschen.
Elektronische Steuerung austauschen.

Reset durchfiihren.

Wenn das Problem bestehen bleibt, die
elektronische Steuerung austauschen.
Reset durchfiihren.

Wenn das Problem bestehen bleibt, die
elektronische Steuerung austauschen.
Reset durchfihren.

Wenn das Problem bestehen bleibt, die
elektronische Steuerung austauschen.
Reset durchfihren.

Wenn das Problem bestehen bleibt, die
elektronische Steuerung austauschen.
Manuell Gberpriifen, dass der Fligel sich
frei bewegt.

Wenn das Problem bestehen bleibt, die
elektronische Steuerung austauschen.
Reset durchfiihren.

Wenn das Problem bestehen bleibt, die
elektronische Steuerung austauschen.
Reset durchfiihren.

Wenn das Problem bestehen bleibt, die
elektronische Steuerung austauschen.
Die Einstellungen/Funktionstiichtigkeit
eventueller Endschalter tberprifen.
Reset durchfihren.

Wenn das Problem bestehen bleibt, die
elektronische Steuerung austauschen.
Reset durchfihren.

Wenn das Problem bestehen bleibt, die
elektronische Steuerung austauschen.
Reset durchfihren.

Wenn das Problem bestehen bleibt, die
elektronische Steuerung austauschen.
Reset durchfihren.

Wenn das Problem bestehen bleibt, die
elektronische Steuerung austauschen.
Reset durchfiihren.

Wenn das Problem bestehen bleibt, die
elektronische Steuerung austauschen.
Reset durchfiihren.

Wenn das Problem bestehen bleibt, die
elektronische Steuerung austauschen.
Reset durchfihren.

Wenn das Problem bestehen bleibt, die
elektronische Steuerung austauschen.

XX - Befehl zur Firmware-Ricksetzung durch gleichzeitigen Druck der Tasten

= + [T erteilt.

WD - Befehl zur Firmware-Ricksetzung nicht erteilt.
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Alarmart

Funkbetrieb-Alarm

Stromversorgungs-
alarm

Akku-
Alarm
0O &g

Alarm Zubehor

Display
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f
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B B . B8

0

A 1

r1
A

K
Y
5

b

Beschreibung

RO - Einstecken eines Speichermoduls mit
mehr als 100 gespeicherten Funksteue-
rungen.

Achtung: Die Einstellung R0 >MU > 20
erfolgt automatisch.

R3 - Speichermodul wird nicht gelesen.

R4 - Speichermodul mit der elektroni-
schen Steuerung nicht kompatibel.

R5 - Keine serielle Kommunikation mit
dem Speichermodul.

Ré - Einsetzen eines spezifischen Spei-
chermoduls fir die Endabnahme.

PO - Keine Netzspannung vorhanden.

P1 - Spannung des Mikroschalters nicht
ausreichend.

BO - Akku fast leer

AQ - Test des Sicherheitssensors am Kon-
takt 6 gescheitert.

Al - Sicherheitssensortest an den
gleichzeitigen Kontakten 6 und 8 fehlge-
schlagen.

A3 - Test des Sicherheitssensors am Kon-

H 3 takt 8 gescheitert.

A

A7 - Falscher Anschluss des Kontaktes 9
an die Klemme 41.

H 9 A9 - Uberlastung an Ausgang +LP-.

H

E

AG - Kurzschlussalarm am Ausgang -LK+.

40

Betrieb

Um das Abspeichern der Betriebskonfi-
gurationen auf dem Speichermodul zu er-
madglichen, einige Funksteuerungen aus
dem Speicher ldschen und diese insgesamt
auf unter 100 bringen. R0 > MU - 10
einstellen.

Ein Speichermodul eingeben.

Ein kompatibles Speichermodul einsetzen.

Das Speichermodul austauschen.

Prifen, ob die elektronische Steuerung
korrekt gespeist wird.

Die Hauptsicherung prifen.

Die Stromversorgung priifen.

Prifen, ob die elektronische Steuerung
korrekt gespeist wird.

Die Akkuspannung priifen.
Den Akku tauschen.

Das richtige Funktionieren der Befehlsein-
richtung SOFAT-A2 Uberprifen.

Wenn die Zusatzkarte SOF nicht eingegeben
ist, Uberprifen, dass der Sicherheitstest de-
aktiviert ist.

Uberpriifen der Verkabelung und der kor-
rekten Funktionsweise des Sicherheits-
sensors.

Das richtige Funktionieren der Befehlsein-
richtung SOFA1-A2 Uberprifen.

Wenn die Zusatzkarte SOF nicht eingegeben
ist, Uberprifen, dass der Sicherheitstest de-
aktiviert ist.

Die ordnungsgemafe Verbindung zwischen
Klemme 1 und 9 priifen.

Den ordnungsgemafen Betrieb der an den
Ausgang +LP- angeschlossenen Befehlsein-
richtung prifen.

Den ordnungsgemaéfBen Betrieb der an den
Ausgang -LK+ angeschlossenen Befehl-
seinrichtung prifen.
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13. Fehlersuche

Problem

Die elektronische
Steuerung schal-
tet sich nicht ein.

Der Antrieb 6ffnet
oder schlief3t
nicht.

Die externen
Sicherheitsein-
richtungen werden
nicht ausgeldst.

Der Antrieb offnet/
schlieft fir ein
kurzes Stlick und
halt dann an.

Die Funksteuerung
hat wenig Reichwei-
te und funktioniert
bei laufendem
Antrieb nicht.

Die Funksteue-
rung funktioniert
nicht

Mdgliche Ursache

Fehlen der Stromversorgung.
Uberlastung Ausgang 0-1.

Keine Stromversorgung.

Kurzschluss an den Zubehor-
geraten.

Hauptsicherung durchgebrannt.

Die Sicherheitskontakte sind
offen.

Die Sicherheitskontakte sind nicht
korrekt angeschlossen oder die
Sicherheitsleiste mit Selbstiiber-
wachung funktioniert nicht richtig.

Die Lichtschranken sind ak-
tiviert.

Die automatische SchlieBung
funktioniert nicht.

Storung am Motor.

Falsche Anschlisse zwischen
den Lichtschranken und der
elektronischen Steuerung.

Es sind Reibungen vorhanden.

Die Funkibertragung wird
durch  Metallkonstruktionen
und Wande aus Stahlbeton
behindert.

Speichermodul fehlt oder ist
fehlerhaft.

Alarmmeldung

IS

DD3DJ O
OO WL OD
ch
CO oo

M3
MC

MI

RB
R3
RS

41

(mn]

Betrieb

Das Netzkabel und die entsprechenden
Verdrahtungen prifen.

Eventuelle an die Klemme 1 angeschlos-
sene Lasten trennen.

Das Stromversorgungskabel Uberprifen.

Das gesamte Zubehor von den Klem-
men 0-1 trennen (es muss eine Span-
nung von 24 V= vorhanden sein] und es
nacheinander wieder anschliefen.

Den Kundendienst kontaktieren

Sicherung ersetzen.

Kontrollieren, ob die Sicherheitskontakte
korrekt geschlossen sind (stromlos
geschlossen).

Die Anschliisse an die Klemmen 6-8
der elektronischen Steuerung und die
Anschlisse an die Sicherheitsleiste mit
Selbstiberwachung priifen.

Die Sauberkeit und den korrekte Be-
trieb der Lichtschranken tberprifen.

Einen beliebigen Befehl ausfihren.
Wenn das Problem weiterhin besteht,
wenden Sie sich bitte an den Techni-
schen Kundendienst

Den Netzanschluss des Motors Uber-
prifen. Wenn das Problem weiterhin
besteht, wenden Sie sich bitte an den
Technischen Kundendienst.

Die Anzeige von -6 /1- Buberprufen
Die NG-Sicherheitskontakte in Reihe
schalten und eventuelle Bricken an
der Klemmenleiste der elektronischen
Steuerung entfernen.

Die Einstellungvon AP > H undAP
— 118 Uberprifen

Manuell priifen, ob sich der Antrieb frei
bewegt, die Einstellung von R 1R E'
prifen

Den Kundendienst kontaktieren

Die Antenne im Freien installieren.
Die Akkus der Sender austauschen.

Den Antrieb ausschalten und das richti-
ge Speichermodul einsetzen.

Die richtige Senderspeicherung im ein-
gebauten Funkempféanger prifen. Im Fal-
le einer Stérung des in die elektronische
Steuerung eingebauten Funkempfangers
kénnen die Codes der Fernbedienungen
durch Herausziehen des Speichermoduls
entnommen werden.
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